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Slovensky metrolog

ROZHCDNUTIE £.950/143/53-015/T =zo dria 28.03.13%4, ktoerdvm sa

W dava
SCHYAITL NI TPy M RSTTT B
Na Ziadest firmy FISCHEER & PORTER GHitingen, Slaovensky
metrologicky Ustav podlfa g 7 zakona ¥.505/71990 Zb
o metroldgil schvaluie Lvp virivého pristokomsesra na plvnoy 10

8G 5000, vyropca FISCHER & PORTER, GmbH, Dransfslder Stry. 2,

450 NI, pri dodrZani technickeoh dGdajov
a podmienck uvedenych % prilohe tohto rozhodnutia.
Rozhodnutie plati do 28

8]
Meradlu pd&vodne pridelensa Statna znadka schvalenia tvyvpu

TSG 143/93 — 015

zogtidva nezmsenena.

2 d & v odnenie

Uvedsny tvyp meradla splia metrologlickd poZiadavky, ako bolo

zigtené technickou skugkou vvkonanou nafou organiziciou.

PeouZenie o cdwv o l an i
Proti tomuto rozhodnutiu je moZEneg podat na UNMS SR rozklad do

15 dni odo dRa jeho ozndmsnia.
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yinivy PRIETOKOMER

fv FISCHER & PORTER tvpu 10 8G BOOC
T30 14393 - 015

i. 2 42 k1 adns dd a i e
Vv roboa : FIZCHEER =z,

kel

7
Ziadatel 2,
2. P opls m 2 » a 4 1 &
Meradlio je urfeng na meranie pristcku 3 pretsfendgho ohjemu
wlvnov a v gpojeni s prepofitavaiom typu 50 VM 1000, schwvile—

T3G 4/ G35 1A k1 oF

Meradls sa gskladia zZo gsnimafa prietoku 3 piezeoslektrickym
alebo termistorovym detektorom, predzogi itiovaiia
a vvhodnecovacieho zariadenla s pofitadlom. ¥ spodnej &agti
srnimaZa Jje otvor R 174" pre odber tlaku, ~gnimad teploty sa
viklads do pobtrulkia =zZa meradlom voe vzdiazlenosti min. 3 x DN.
Fodrebny popls meradla je wvo firemnej literatdre Figscher &
FPorter &. Ba 1,3 -040/712.31.

FPovolsng gschwvilenvch elektrickdch
raZitadisl = 3 = hodnotou dieliika 107 dm?
alebs 10T m?, kde n je celd ¥islao, Hapacita poditadla nmusi
zodpovedat  min. 1063 heodindm previadzky prietckomesra pri
maximialnom prieftoku (Qmax ).
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Prilcha k rozhodnutiu 4/ 4 TSQ 143/93-015
L9960/ 143/932-015/T

Eintritts\leitkérper Geh3use Sensor (NTC oder PIEZO)
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R ) r [E— p2
LR T N S N VRN - . ,, - - YA 0
< LN gL T
| vz {LaT - ‘Wirbelkern
p1 Umkehrpunkt
VA = Axiale Geschwindigkeitskomponente
VT = Tangentiale Geschwindigkeitskomponente (VT1 > VT2) p = statischer Druck (p1 < p2)

MeBprinzip DralidurchiluBmesser Feststehender Leitkorper

Obr. 1 : Frincip ¢innssti virivéeho prietokcmera
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Obr. 2 : Virivé prietckomery fy Fischer & Porters




